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セルラーLPWA

空間デジタイザー

自律ロボット



LTE-cat.M1

（開発/製造/販
売）

Ramble セルラーLPWA 
powered by KDDI

・低消費電力（Low Power Wide Area）
・通信カバレッジは既存LTEより広範囲
・移動体通信が可能
・SPI/I2C/GPIOインターフェース搭載
・エッジ機能で別途アプリ実装可能
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RambleRamble
すべてのトコロへ IoTを。すべてのトコロへ IoTを。

１．すぐつながる

２．センサー多数接続

３．エッジコンピューティング



Ramble™
Cellular LPWA powered by KDDI

環境データ計測
LTE-cat.M1

Cloud

Ramble + LiDAR

AI
鳥獣被害
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Ramble Vu8

バッテリ
システム

アンテナ

防滴ケース



＋気象データ（アメダス、緯度・経度、気圧等）

カメラ

モバイルバッテリ

USB

IR
センサー

ボードPC
(ラズパイetc.) USB

or MIPI

50cm 被験者

320×256画素

Data Base

カメラ画像IR画像

Deep Learning

Io
T+

AI
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IR画像＋可視光画像＋温度・湿度で事前予知AIシステムを構築



空間デジタイザー



2D-LiDARを180°旋回

全方位で3D計測
測距半径max60m
最大277万点／計測

3D計測時間30sec
複数データを簡単統合
ビジュアライズ3Dモデル化

コンパクトで軽量・簡単設置
WiFiによる遠隔操作
計測データ送信機能付き

3D点群計測ユニット

BeTHERE
‐Like Being There.-



技術 メッシュモデル生成までの一連の処理をほぼ自動化
フィルタリング

ノイズとなる点群を除去

レジストレーション
複数の点群を位置合わせ

メッシュモデル化
点群データをメッシュ化
(ビジュアライズ3Dモデル化)

レーザ計測
3次元点群データを計測

一致

一致

＋

複数水平面抽出による高さ方向の整合 断面抽出による水平方向＆位置の整合＋
計測位置に高低差があっても統合可能

BeTHERE-V0.92(概略説明書)



システム構成

PC等による簡単操作

BeTHERE概要

点群自動処理アプリ
(３Ｄ計測処理)

• ノイズフィルタリング
• レジストレーション
• メッシュ適正化
• テクスチャマッピング
• ビジュアライズ3Dモデル化

2D-LiDAR

広角カメラ

バッテリ

HUB ボード
PC

WiFi

計測データストレージ
USBメモリ

計測データ ストレージ

WiFi

BeTHERE-V0.92(概略説明書)

PC・WiFi・ストレージは別途オプション
お客様所有のPCにアプリのみ実装も可能

ＢｅＴＨＥＲＥユニット WindowsＰＣ等



屋内計測 example
計測点群 ビジュアライズ３Dモデル

和室

機械設備

BeTHERE-V0.92(概略説明書)



自律移動ロボット
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ｰ自動走行ロボットｰ

ReFRO
‐Rerease Human from stupid job! -
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‐Rerease Human from stupid job! -



Control unit

Driving Motor Unit

Front brush

Cover

Laser sensor
(2D-LiDAR)

Camera
Image perception

A.I.(YOLO) 
Data management
Communication 
Antenna

Sensor
(Radiation

dose)

Conceptual diagram of autonomous cleaning sweeperPr
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Prototype β Virsion

Turn to
autonomous!
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